
CNC⼯⼚复合机器⼈物料移载及机床上下料

⾏业：3C�/�汽⻋零部件

打磨⻋间复合机器⼈物料移载及打磨上下料

⾏业：3C�/�电子制造业

⼿机零部件⾃动检测上下料⽣产线

⾏业：汽⻋零部件

精密螺丝锁付

⾏业：3C

极具便利的交互⽅式

� 灵动⼿柄带来的⾼灵敏拖动⽰教Pilot 7的
+末端精细微调/点位编辑按键。解决了传统⽅式
需要⽤⼾在机器⼈、⽰教器来回操作的问题，只需
在机器⼈上即可快速插⼊/编辑多个点位，并进⾏
轨迹复现。

集合常⽤⽰教编程快捷键，提升使⽤效率

拖拽⽰教
+

位置微调
+

插⼊/编辑点位
+

轨迹复现

灵动⼿柄
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⾼精度7轴⼒控协作机器⼈
PILOT�3/PILOT�7

动作范围
716/1066mm

最⼤负载
3/7kg

KG

重复定位精度
±0.03mm

防护等级
IP50/IP54

⼴东天机智能系统有限公司
GUANGDONG�TIANJI�INTELLIGENT�SYSTEM�CO.,LTD.



⽑重：9kg外型尺⼨：320（宽）×150（⾼）×422（深） 防护等级：IP20

电源规格：输⼊单相�AC220V(±10%)�50/60Hz(±2%),输出DC48V�(±10%)
 

接地：⼯作接地（接地电阻100Ω以下）专⽤接地 输⼊输出信号：标配16DI,标配16DO

位置控制⽅式：绝对值编码器
 

通讯接⼝：以太⽹TCP/IP标配、EtherCAT标配

加减速控制⽅式：软件伺服控制
 

�外形尺⼨与运动范围��(单位:mm)

碰撞检测⾃优化
更具有独创的碰撞检测⾃优化功能，能够在⼯
作中⾃采集数据⾃优化碰撞检测阈值，免去了
繁琐的反复调试测试⼯作。更少的编程⼈⼒投
⼊，更⾼的⼯作安全性。

机器⼈受⼒⼤⼩

传统⽅法碰撞阈值

天机⾃优化碰撞阈值

正常⼯作时不同时刻的受⼒情况

抓放物料时

⼯作时刻

⼀流的碰撞检测和⼒控感知
碰撞安全、⼒控应⽤、拖动⽰教能⼒⼤幅提升,
Pilot Pilot３与 ７⾃带⾼精度⼒控传感器，能探
测到0.1N的⼒度变化，并且将⼒控输出精度控
制在0 .5N内。与之对⽐，⼀个鸡蛋的重⼒约
0.6N。配合10ms急速碰撞检测响应，并开放更
精细的碰撞参数供调试，⼈机协作更安全。

轻盈的本体重量、灵活部署。
丰富的接⼝，⽅便应⽤。
移动终端全覆盖。
本体360°任意⻆度安装。
简单易上⼿的控制系统，15分钟安装，半⼩时投⼊使⽤。

随⼼所欲·快速部署
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本体参数

控制柜参数

PILOT�3 PILOT�7

716mm 1066mm

3kg 7kg

±0.03mm ±0.03mm

J1 ±170° ±170°

J2 ±120° ±120°

J3 ±170° ±170°

J4 �-70°/+150° �-170°/+80°

J5 ±170° ±170°

J6 ±120° �-170°/+90°

J7 ±170° ±170°

J1 180°/s 180°/s

J2 180°/s 180°/s

J3 180°/s 180°/s

J4 180°/s 180°/s

J5 180°/s 225°/s

J6 180°/s 225°/s

J7 180°/s 225°/s

6.5kg 36kg

�IP50 �IP54

�任意⻆度 �任意⻆度
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